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ТЕХНОЛОГИЧЕСКИЙ ЗАПРОС
на разработку новых видов продукции, технологий, 
методов и способов производства (ноу-хау)
	Наименование компании


	ИПМАШ РАН

	Основной профиль деятельности компании


	Научные исследования и разработки в области естественных и технических наук

	Сайт компании


	ipme.ru

	Контактное лицо (ФИО, должность, телефон, адрес электронной почты)

	Городецкий Андрей Емельянович, заведующий лабораторией ИЭМС, +79217724056, g27764@yandex.ru

	Наименование технологического запроса


	Производство модулей SEMS

	Описание технологического запроса


	В последние годы прогресс в робототехнике частично можно объяснить взаимодействием с биологическими науками. Роботы, которые имитируют сложность и адаптивность биологических систем, становятся одной из главных целей исследований в области робототехники. Особо следует отметить использование бионического подхода при создании медицинских робототехнических систем различного назначения, например, микророботов, предназначенных для доставки лекарственных веществ в инфицированную ткань или микророботов, способных перемещаться по кровеносным сосудам. 

Сравнивая структуру мышцы со структурой стандартного модуля SEMS легко заметить их сходство, а именно наличие двух дисков (платформ), связанных между собой нитями (ногами), способными изменять свой размер под действием управляющих сигналов.

При этом последовательное соединения таких модулей будет очень похоже на структуру реснички (рис.3), движения которой, по мнению большинства исследователей, может быть охарактеризован как гребной удар или гребное движение, который состоит из двух фаз – эффективной и возвратной.

Таким образом используя указанное сходство модулей SEMS и их различных соединений (последовательных, параллельных, древовидных) появляется возможность создания робототехнических устройств различного назначения и в том числе для медицины. Наиболее интересные из них следующие: медицинский микроробот, управляемые реснитчатые движители, жгутиковый движитель, адаптивный захват  и искусственная кисть на его основе, система установки и управления антеннами космических радиотелескопов и др.


	Запрашиваемая степень готовности проекта

	Техническое предложение и математические и компьютерные модели системами управления SEMS

	Требуемая форма защиты основных технических решений 

	Имеются патенты на ряд устройств

	Предполагаемая форма сотрудничества

	Участие в моделировании и разработке мат обеспечения

	Дополнительные требования 
к инновационным решениям

	нет
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